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Erasmus+ projekta Nr.2021-1-LV01-KA121-VET-000005271

personala apmacibas mobilitate profesionalas izglitibas joma

Projekta vaditaja: Agnese Abele, pedagogs — karjeras konsultants

Dalibnieki: skolotajs Viktors Gutakovskis, skolotajs Ainars Veips
’ IstenoSanas vieta: UAB Baltec CNC Technologies (Kauna, Lietuva)

IstenoS$anas periods: 29.-30.08.2022.




Mobilitates apmacibas uzdevumi

CNC metalapstrades centra robotizacijas specifikas izpéte;
robotu manipulatora aprikojuma programmé&sanas metozu izpéte;
ciklu programmgésana pielietojot robotu un CNC metalapstrades centru;

programmeésSana, 1zmantojot bloku kodésanas valodu, robotu rokas sakarni un vizualas
atpaziSanas sistemu;

rezultatu analize un novertesana.



Par uznémumu

BCT ir novatorisks uzn€émums, kas razo precizas mehaniskas detalas. Detalas tiek izmantotas
automobilu ripnieciba, dazadu maSinu razosana, mediciniskas rehabilitacijas iericés un
energetika.

Lielaka dala no produkcijas tiek eksportéta uz Rietumeiropu: Vaciju, Zviedriju, Sveici,
Norvégiju un Niderlandi. Misu galvenie klienti ir pasaulé atziti un atziti uznémumi. IpaSu
uzmanibu pieverSam ilgtermina sadarbibai.

Uzpeémuma galvenie apstrades procesi ietver fréze€Sanu un moderno programméjamo (CNC)
iekartu iedarbinasanu.

Uznémuma darbibas planoSanai, izpildei un kontrolei izmanto Zviedrijas razosanas vadibas
sisttmu "MONITOR". RazoSanas procesa tiek pielietoti 44 CNC apstrades centri, izmantojot
DMG MORI, YCM un OPTIMUM tehniku, "Guhring", "Iscar", "Seco", "Walter", "Sandvik"
Instrumentus, "Mitutoyo™, "Precitool" un citu kvalitates kontroles ickartas.



Apmacibas process

Ro ustibas pamatu apgiuiSana uz DOBOT
ap u robota manipulatora pieméra

Robotu manipulatora programmeésana
no vadibas ierices

Pasniedzéjs P. Brazys un A.Veips, V.GutakovskKis



botu manipulatora pievienosana
NC apstrades centram,
programmeésana un vadiba

Pasniedzéjs Edvinas Dubinskas skaidro CNC
apstrades centra un robota manipulatora
mijiedarbibas darbibas procesa specifiku.
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Pasniedzéjs Edvinas Dubinskas skaidro CNC
apstrades centra un robota manipulatora
mijiedarbibas darbibas procesa specifiku.




leguvumi

1. Ir paaugstinatas zinasanas misdienu robotiz&tas razosanas procesa Industrijas 4.0 ietvaros.
2. Apgitta ciklu programmeSana pielietojot robotu un CNC metalapstrades centru.
3. Praktiski ir apgiita programmesana, izmantojot bloku kod€sanas valodu, robotu rokas

sakarni un vizualas atpaziSanas sistemu.

4. legiitas zinaSanas tiek nodoti audzekniem, attistot un papildinot macibu vielas saturu.



Paldies par uzmanibu!



